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Document techniqgue DT2  Architecture matérielle dus  ystéme et caractéristiques des principaux éléments
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(piloté par variateur SP8T)
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Document technique DT3

Documentation technique du moteur

de traction

Classe F -DT80K - S1 Auto-Ventilé - Altitude 1000 m maxi - Température Ambiante 40°C maxi

Alimentation en amont du variateur 400V (conformément a la CEl 60034-1)

14SISCMLR1

MOTEUR VARIATEUR MOTOVARIATEUR
- Moment Masse
OQUNCE o iesanca Fondement Pussance Moment Momentmaximum/ Infensits  Intensié maximumy | oouence de dlnertie - air
de rotation A CEl60034-2-1 " ’ i . ol 3 S découpage  Rendsmenl moteur
. nominale disponible  nominal  Moment nominal  nomirale Intensité nominale L.
nominale 2007 minimum
Type
M, 8 n E M, MM, [ I Fy n J IM B3
tr.min” kW 4/4 LS CT kW MN.m A kHz 44 I-:g.'n’ <g
SP 5,57 SP 1406 Gl 131 1,10 N 1T
LERPM 90 5L 4500 §,8 3.5 B 916 00032 14
SP BT 8P 24N kA 15 1,50 126 150
SP BT SP 2401 1.1 11
L3RPM 90 L 4500 8.3 a4 8.3 18 15,2 B 92,1 (3,0051 17
SP 1T EP 2402 1,60 150
5P 117 8P 2402 122 122
LSRPM 100 L 4500 0.2 84 10,2 22 188 3 Q2.1 00066 19
SP1ET SP 2403 1,60 1.50
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Document réponse DR2
Question Q14.

Reseau
électrique

| DISTRIBUER

Question Q15.
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