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X - une liaison est un ensemble de surfaces de contact qui supprime des degrés de liberté en créant des degrés de liaison et impose des mobilités entre deux solides.
+
d'axe (O, 2) 8) fe) —Z> f(Rz) Chaque liaison se repré§ente par un symbole normalisé (NF EN 23952, ISO 3952).
Cylindre Surface Ce symbole posséde : - un centre qui est celui de la liaison
[Cylindre un axe orienté dans 'espace (si la liaison en posséde un)
une forme qui évoque celles des surfaces de la liaison




